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Структура годового отчета кафедры 
 
1. Планирование качества  

 Стратегия развития кафедры и ее реализация (наличие, на какой срок разработана, 

что уже сделано и что необходимо сделать). 

 На кафедре по реализации стратегии развития, разработанной в 2017 году и 

рассчитанной до 2022 года, многие пункты реализовываны. Хотелось бы 

отметить пункт 3 «Создание лаборатории компьютерного трехмерного 

проектирования и управления оборудованием».; отв. Самсалиев А.А., Ахмедов А. 

Искендер Козубай 2017г. Проект реализовался совместно с Корейской 

Республикой и открывался совместной исследовательской лабораторией по 3D 

технологиям «FABLAB BISHKEK».  

Одним из пунктов стратегии является повышение квалификации ППС кафедры. 

Можем отметить что в этом году на защиту кандидатской диссертации 

выходит старший преподаватель Алмасбеков А.А. Остальные пункты в процессе 

реализации. 

 Рассматривая перспективу развития промышленности КР, учитывая спрос и 

востребованность специалистов на рынке труда кафедра «АРиМ» сосредоточило свои 

усилия по набору и выпуску специалистов следующих направлений: 

1. Автоматизация технологических процессов и производств 

2. Мехатроника и робототехника 

Кадровый состав и материально-техническое оснащение кафедры позволяет выпускать 

специалистов по этим направлениям. Имеется также лицензии на подготовку по этим 

направлениям. 

Кафедра, обладая уникальным опытом подготовки разносторонних специалистов для 

промышленного производства, провела большой объем работ по восстановлению своей 

материально-технической базы: отремонтированы и модернизированы десятки единиц 

станочного оборудования, контрольно-измерительные приборы и робототехнические 

системы, что существенно повысило качество проведения лабораторных и практических 

занятий, НИРС, а также общий уровень подготовки специалистов. Сотрудничает кафедра 

с партнерами из Южной Кореи в рамках проекта «Качественное расширение 

возможностей высшего образования через создание в Кыргызстане FabLab Bishkek 2019-

2021». Проект направлен на развитие цифровых навыков 3D проектирования и работы на 

станках с ЧПУ, 3D принтерах и развития проектной деятельности. По итогам 3 лет работы 

международного проекта “Фаблаб Бишкек” аттестован международной комиссией. И 

проект продлен еще на следующие 3 года. Намечается поставка и обучение технологии 

изготовления имплантов.  



В основу стратегии развития кафедры заложены следующие направления: 

 повышение интеллектуального потенциала кафедры; 

 расширение направлений подготовки бакалавров, магистров и докторов PhD; 

 развитие базы для проведения научных исследований на высоком уровне; 

 повышение педагогического и исследовательского уровня профессорско-

преподавательского состава; 

 внедрение в учебный процесс новых образовательных технологий и 

инновационных методов организации и сопровождения учебного процесса; 

 более широкое применение информационно-коммуникационных технологий в 

организации учебного процесса и научно-исследовательской деятельности;  

 создание библиотеки электронных образовательных ресурсов в области 

автоматизации и мехатроники; 

 расширение совместных образовательных программ с университетами 

партнерами; 

 тесное сотрудничество с партнерами производства, с целью подготовки и 

воспитания специалистов, обладающих обширными теоретическим знаниями и 

практическими навыками в научно-исследовательской, конструкторско-

технологической, инженерной и организационно - управленческой деятельности. 

В этом году разработан следующий стратегический план развития кафедры до 2026 года. 

Состоит из следующих направлений работ: 

 

№ Наименование работы Ответственные 

лица 

Срок 

выполн

ения 

Учебно- методическая и научные работы 

1 Защита докторской диссертации ; Самсалиев А.А. 

Трегубов А.В. 

Джалбиев Э.А. 

Васильев В.Б. 

2022-

2025г. 

2 Защита кандидатской диссертации; Алмасбеков А. А. 

Абдыкеримова Д.К. 

2022г. 

2025г. 

3 Модернизация лаборатории компьютерного 

трехмерного проектирования, управления 

оборудованием и станков с ЧПУ 

Самсалиев А.А 

Алмасбеков А. А. 

Трегубов А.В. 

Джалбиев Э.А. 

 

2021г. 

2025г. 

4 Развитие студенческого конструкторско-

технологического  бюро с выделением и 

подготовкой помещения; 

Алмасбеков А. А. 2022г 

5 Модернизация лаборатории мехатронных и 

робототехнических систем  

Джалбиев Э.А. 

Алмасбеков А.А. 

2021г. 

2026г. 

6 Модернизация лаборатории информационно-

измерительных устройств систем управления. 

Приобретение и создание лаборатории 

промышленных контроллеров и приборов контроля. 

Самсалиев А.А. 

Трегубов А.В. 

Джалбиев Э.А. 

Васильев В.Б. 

2021- 

2026гг. 

7 Обновление веб -сайта кафедры Алмасбеков А.А. 2021г-

2026г. 

8 Расширение совместных образовательных программ 

с Балтийским государственным техническим 

университетом «ВОЕНМЕХ»  им. Д.Ф. Устинова и 

ВУЗами партнерами в рамках консорциума РКТУ 

Самсалиев А.А. 

Джалбиев Э.А. 

Васильев В.Б  

2021г-

2026г. 



9 Расширение участия кафедры  в международных 

проектах по обмену студентами и преподавателями; 

Самсалиев А.А. 

Джалбиев Э.А. 

2021г-

2026г. 

10 Организация филиала кафедры на АО Дастан и 

ИМаш НАН КР. 

Самсалиев А.А. 

Васильев В.Б 

2021г-

2026г. 

11 Повышение образовательного уровня 

преподавателей и студентов через научные 

стажировки и обмен преподавателями и студентами, 

через проекты, обмен опытом с ВУЗами дальнего и 

ближнего зарубежья, обучение соискателей и 

аспирантов региональных ВУЗов. 

Самсалиев А.А. 

Трегубов А.В. 

Джалбиев Э.А. 

Васильев В.Б. 
Алмасбеков А.А. 

2021г-

2026г. 

 

 

 Перечень реализуемых направлений / профилей (для выпускающих кафедр, 

табл.1). Информацию необходимо разместить на сайте кафедры. 

Таблица 1 

№ 

Шифр и 

наименование 

направления 

Перечень 

реализуемых 

профилей / 

программ 

Форма 

обучения 
Наличие 

СОП 

(+/-) 
Очно 

(+/-) 

Заоч 

(+/-) 

Бакалавриат    

1. 700300 

Автоматизация 

технологических 

процессов и 

производств 

Автоматизация 

технологических 

процессов и 

производств (по 

отраслям) 

+ + + 

2. 700500 Мехатроника 

и робототехника 

Мехатроника +  + 

Магистратура    

1. 700300 

Автоматизация 

технологических 

процессов и 

производств 

Автоматизация 

технологических 

процессов и 

производств (по 

отраслям) 

+  + 

2. 700500 Мехатроника 

и робототехника 

Мехатроника +  + 

      

Наличие дополнительного проф. образования на кафедре. Планируется открытие 

краткосрочных курсов по «3Д цифровым технологиям». 25 июня прошли процедуру 

лицензирования. В этом 2021 году получена лицензия на дополнительные 

образовательные курсы «Цифровое производство». 

 Планы работ кафедры по всем видам деятельности с учетом качества (наличие), 

в.т.ч. оформление протоколов заседаний кафедры в соответствии с планом 

заседаний кафедры (подтвердить протоколами заседаний кафедры, что вошло в 

план в рамках СМК).  

  Кафедра ежегодно перед началом учебного года составляет план работы, 

который рассматривается на заседании кафедры и утверждается. 

План работы кафедры за 2021-2022 учебный год выполнен полностью и 

качественно. 

 Качество составления плана заседания 

В планах заседания рассматриваются самые главные вопросы, касающиеся 

текущей деятельности кафедры в строгой последовательности их по срокам. 



 

2. Документирование системы управления качеством 

 Наличие установленной номенклатуры дел кафедры и контроль за ее оформлением 

и реализацией. 

Делопроизводство на кафедре в 2021-2022 учебном году ведется согласно 

нормативным Положениям КГТУ и установленной номенклатуре дел. Четко 

организована подготовка и обмен информацией между кафедрой и другими 

подразделениями университета. 

 Наличие графика учебного процесса, академического календаря и расписания 

занятий ППС (указать наличие). 

Имеется утвержденный график учебного процесса на 2021-2022 уч.год, 

академические календари для студентов очного, заочного обучения бакалавриата 

и очной формы обучения магистратуры.  

 Наличие должностных обязанностей ППС и УВП (указать наличие) 

 В соответствии с должностными обязанностями и утвержденными 

индивидуальными планами работ зав. кафедрой, ППС и УВП кафедры выполнили 

свои функциональные регламентированные работы. 

 ГОС ВПО, Рабочие учебные планы на новый уч. год, ООП, УМК  (табл. 2) 

Таблица 2 

 ГОС 

ВПО 

(+/-) 

РУП 

(+/-) 

ООП 

(+/-), 

год.утв. 

Наличие 

эксп.уч.пл 

УМК 

(к-во) 

К-во 

закрепл. 

дисц. 

Бакалавриат + + +2022 - 54 54 

Магистратура + + +2022 - 36 36 

Специалитет - - - - - - 

 Перечень дисциплин, закрепленных за кафедрой (разместить на сайте и указать 

ссылку) 

https://kstu.kg/fakultety/fakultet-transporta-i-mashinostroenija/avtomatizacija-i-

robototekhnika/napravlenija-i-profili/programmy 

 

 Цели, результаты обучения по ОП (формирование с учетом заинтересованных 

сторон) (разместить на сайте и указать ссылку)  

https://kstu.kg/fileadmin/faculty_of_transport_and_engineering_folders/automation_and_

robotics/oopvpo_atp.pdf 

https://kstu.kg/fileadmin/faculty_of_transport_and_engineering_folders/automation_and_

robotics/oopvpo_mir.pdf 

 

 Наличие нормативных документов, используемых для организации учебного 

процесса (положения, инструкции и т.д.), а также нормативных документов по 

качеству (перечень, год утв.) 

https://kstu.kg/otdel/otdel-kachestva-obrazovanija/polozhenie-otvestvennosti-po-

kachestvu 

 

 Наличие документов по оценке качества ООП с участием заинтересованных сторон 

(анкеты, протоколы отраслевых советов и т.д.). (подтвердить документально) 

https://kstu.kg/fileadmin/faculty_of_transport_and_engineering_folders/automation_and_

robotics/vstrecha_s_predstaviteljami_proizv.pdf 

https://kstu.kg/fileadmin/faculty_of_transport_and_engineering_folders/automation_and_

robotics/prilozhenie_7.1.3_soveshchanie_s_tekstil_trans_naschet_podgotovki_atpi_mir.p

df 

https://kstu.kg/fakultety/fakultet-transporta-i-mashinostroenija/avtomatizacija-i-robototekhnika/napravlenija-i-profili/programmy
https://kstu.kg/fakultety/fakultet-transporta-i-mashinostroenija/avtomatizacija-i-robototekhnika/napravlenija-i-profili/programmy
https://kstu.kg/fileadmin/faculty_of_transport_and_engineering_folders/automation_and_robotics/oopvpo_atp.pdf
https://kstu.kg/fileadmin/faculty_of_transport_and_engineering_folders/automation_and_robotics/oopvpo_atp.pdf
https://kstu.kg/fileadmin/faculty_of_transport_and_engineering_folders/automation_and_robotics/oopvpo_mir.pdf
https://kstu.kg/fileadmin/faculty_of_transport_and_engineering_folders/automation_and_robotics/oopvpo_mir.pdf
https://kstu.kg/otdel/otdel-kachestva-obrazovanija/polozhenie-otvestvennosti-po-kachestvu
https://kstu.kg/otdel/otdel-kachestva-obrazovanija/polozhenie-otvestvennosti-po-kachestvu
https://kstu.kg/fileadmin/faculty_of_transport_and_engineering_folders/automation_and_robotics/vstrecha_s_predstaviteljami_proizv.pdf
https://kstu.kg/fileadmin/faculty_of_transport_and_engineering_folders/automation_and_robotics/vstrecha_s_predstaviteljami_proizv.pdf
https://kstu.kg/fileadmin/faculty_of_transport_and_engineering_folders/automation_and_robotics/prilozhenie_7.1.3_soveshchanie_s_tekstil_trans_naschet_podgotovki_atpi_mir.pdf
https://kstu.kg/fileadmin/faculty_of_transport_and_engineering_folders/automation_and_robotics/prilozhenie_7.1.3_soveshchanie_s_tekstil_trans_naschet_podgotovki_atpi_mir.pdf
https://kstu.kg/fileadmin/faculty_of_transport_and_engineering_folders/automation_and_robotics/prilozhenie_7.1.3_soveshchanie_s_tekstil_trans_naschet_podgotovki_atpi_mir.pdf


 

Результаты обучения отражают требования ГОС ВПО (см. приложение 2.1. 

ГОС ВПО), представителей производств, работодателей, других 

заинтересованных сторон и сформированы посредством проведения  круглого 

стола (Приложение 2.2.2. Протокол круглого стола от 18.01.2018 г. (стр.), 

ПРОТОКОЛ №1 выездного совещания Текстиль Транс, делегации специалистов по 

легпрому из Германии и специалистов по агро и легпрому Кыргызской Республики 

14.02.2020г), итоги которого являются проработанные, совместно с 

работодателями,  трудовые задачи и функции соответствующих академических 

уровней, а также результаты обучения образовательной программы через 

профессиональные и социально-личностные компетенции.  

 

 Наличие квалификационной модели выпускника ООП (указать наличие). В ООП 

отражены квалификационная модель выпускника по направлениям 700300 

Автоматизация технологических процессов и производств, 700500 Мехатроника и 

робототехника. 

 Договора, соглашения с представителями производства и вузами-партнерами 

(указать наличие договоров с предприятиями, табл.3) 

Таблица 3 

 

№ Наименование 
организаций, 
предприятий и база 
практики 

Ф.И.О. 
руководителя и 
контактного лица  

Адрес, контактные 
данные, электр. почта 

Дата 
заключения 

1 Государственное 
образовательное 
учреждение высшего 
профессионального 
образования 
Кыргызско-Российский 
Славянский 
унивепситет 

Ректор 
университета 
В.И.Нифадьев 

720000, г.Бишкек, 
ул.Киевская 44 
тел.99631266-25-67, 
факс996312431169 

01.02.18г. 

2 ОАО ТНК «Дастан» Председатель 
правления 
Темиралиев Т.А. 

г.Бишкек, ул.Байтик 
Баатыра 36, филиал ОАО 
«Росинбанк» - 
«Росинбанк-Манас», 
р.счет 
1360364170974947, ИНН 
01903199310069  

18.12.18г. 

3 ОсОО «Робоскай» Исп.директор 
Жумабеков С.М. 

Ул.Ахунбаева 119а, 
филиал «Халык-
Банк»Кыргызстан-юг» 
БИК 125002 
ИНН0120419990143 

07.03.18г. 

4 Кыргызский 
авиационный колледж 
им.Абдыраимова 

Директор Даиров 
Р. 

720009, ул.Академика 
Лущихина,60 

12.12.12г. 

5 ОсОО «А-бирикмеси» Мамытов А.Б. ж/м «Арча-
Бешик»,ул.Кара-Кужур 
оао «РСК банк» 

03.10.18г. 



инн02006201110259 

6 ОсОО «Зенсофт 
КейДжи» 

Ген.директор 
Исаев А.А. 

Ул.Ахунбаева 119а 
каб.100 
инн00807201610054 

01.02.18г. 

7 ОАО «Бишкекский 
машиностроительный 
завод» 

Вице-президент 
С.Б.Сарбанов 

Пр.Ч.Айтматова 1 
БИК 128001, инн 
02604199410037 

23.11.16г. 

8 ОсОО «Автомаш-
Радиатор» 

Ген.директор 
А.С.Черных 

Ул.Матросова 1а, 
инн01110200010202 

24.11.16г. 

9 ОсОО «Bi Group ltd» Зам.директора 
Рыскулбеков Б.И. 

Ул.Мессароша 99-58. 
Инн02202201310102 

11.12.17г. 

10 ОсОО «Жанар-
Электроник» 

Директор 
Неймышев В.М. 

Ул.Бейшеналиева 6-2г 07.12.12г. 

11 ОАО «Железобетон» Председатель 
правления 
Палишев В.И. 

Г.Токмок промзона 05.12.12г. 

12 Институт 
машиноведения НАН КР 

Рук. Джуматаев 
М.С. 

Ул.Скрябина 23 12.12.12г. 

13 Национальная 
библиотека КР 

Директор 
Бакашова Ж.К. 

Ул.Ю.Абдрахманова 
208.т.30-46-75 

07.12.12г. 

14 Гос.патентно-
тех.библиотека 

Директор 
Кенжебаева А.А. 

Пр.Эркиндик 58а 07.12.12г. 

15 ОАО «Факел» Пред.правления 
Хон В.Ф. 

Ул.Профсоюзная 37а 10.12.12г. 

16 СКР 
ОсОО»Электрофарфор» 

Ген.директор 
Шипилова В.Н. 

Ул.Токтогула170, тел.31-
34-23 

15.12.12г. 

17 БАРЗ ОсОО директор 
Кубатбеков 

Сыдыгалиева 1 14.12.12г. 

18 ОсОО «Кыргыз Унаа 
Курулуш» 

Руководитель 
Атокозуев А. 

г. Ош мкрн.Туран б/н 08.09.18г. 

19 ЗАО «Урсус» Руководитель 
Анарбекин 

С. Темен-Суу 
Ул. Сырзаводская 3 

9.06.22 

20 ОсОО «ТМК Бетон» Руководитель 
Насырова М.И. 

Г. Бишкек 
Ул. Камчатская 11 

10.06.22 

 

 Наличие СОП, их документирование (бакалавр (2+2)/ магистр(1+1)) (указать 

перечень СОП с наименованием вуза – партнера, кол-во двойных дипломов – анализ 

за 3 года). 

Балтийский государственный технический университет "ВОЕНМЕХ" им. Д.Ф. 

Устинова: по направлению 700500 «Мехатроника и робототехника» по программе 

2+2 10 выпускников , из них один с отличием 2019 г. ; по направлению 700300 

«Автоматизация технологических процессов и производств» по программе 1+1, 3 

магистранта обучаются на втором курсе. 

Казанский государственный технический университет по направлению 700300 

Автоматизация технологических процессов и производств – по программе 1+1, 2 

магистранта в прошлом году успешно защитили диссертацию. Лепесов А. и 

Сабитов С. группа АТПм-1-18. 

 

3. Маркетинговые исследования 



 Качество и целостность заполнения информации на сайте КГТУ, периодичность 

обновления и ее актуальность. Информирование общественности о своей 

деятельности. Профориентационная работа, наличие рекламных материалов и т.д. 

https://kstu.kg/fakultety/fakultet-transporta-i-mashinostroenija/avtomatizacija-i-

robototekhnika/abiturientu 

https://kstu.kg/fakultety/fakultet-transporta-i-mashinostroenija/avtomatizacija-i-

robototekhnika/novosti 

 

  Ключевые показатели эффективности деятельности кафедры/образовательной 

программы (указать достижения) 

 

Важнейшие достижения кафедры: 

 

Студенческая научно-исследовательская работа на кафедре: 23 доклада студентов, из них 

6 статьи на публикацию и 2 экспоната на конкурс разработок. Студенты Усенова А.Д. 

гр.АТП-1-18 и Ключарев Д.А., Казыбаев Д.Ж. гр. МиР -1-18 и завоевали Диплом 1 

степени на выставке студенческих разработок 2022 года с проектом «Лабораторный 

комплекс по разработке управляющей программы для промышленного манипулятора РФ 

202, 204». Студент Кобогонов М. изготовил спектрометр для фиксации спектров от СВЧ 

плазменного источника ионов. 

Издана книга Гриф МОиН КР «Неразрушающий методы и приборы контроля 

качества продукции» п.л.19 автор Муслимов А.П  

Продолжается реализация проекта «Fablab Бишкек» на следующие три года. 

 
 

 

 

 

https://kstu.kg/fakultety/fakultet-transporta-i-mashinostroenija/avtomatizacija-i-robototekhnika/abiturientu
https://kstu.kg/fakultety/fakultet-transporta-i-mashinostroenija/avtomatizacija-i-robototekhnika/abiturientu
https://kstu.kg/fakultety/fakultet-transporta-i-mashinostroenija/avtomatizacija-i-robototekhnika/novosti
https://kstu.kg/fakultety/fakultet-transporta-i-mashinostroenija/avtomatizacija-i-robototekhnika/novosti


В 2022 году утверждены ООП по направлениям подготовки 700300 

Автоматизация технологических процессов и производств и 700500 Мехатроника 

и робототехника бакалаврской и магистерской программы обучения. 

 

За учебный год опубликовано: 

- 22 научных статей в СНГ и КР РИНЦ; 

- Получены 2 патента. 

- Участвовали в 7 выставках, конференциях, форумах, семинарах 

- Написана 1 монография 

- 7 заявки на изобретения. 

 

 

 

 Мониторинг трудоустройства выпускников, (анализ за последние 3 года в 

количественном и %-м соотношении, табл.4): 

Таблица 4 

Год 

выпуска 

Трудоустро-

ено Без 

работы 

Потер

яна 

связь 

Продолжение 

обучения 

% выпуска 

по отнош. к 

поступивш

им 
по 

спец 

не по 

спец 
бак→маг маг→асп. 

Бакалаврат 

2019 -2020 28 5 2   -  

2020-2021 19 - -  6   

2021-2022 27 3 -  6 1  

Магистратура 

2019 -2020 5 - - -    

2020-2021 7 - - -    

2021-2022 4 - - -    

Специалитет 

        

        

        

 Анализ потребностей в специалистах на рынке труда  

На рынке очень большой спрос на специалистов выпускающих кафедрой. 

 Анализ имиджа выпускников у работодателей 

Выпускники заслужили хорошие отзывы у работодателей. При накоплении опыта 

переходят на более сложные участки или выше оплачиваемую работу. 

 Работа по поддержке связи между выпускниками. Анализ проблем карьерного 

роста выпускников, с целью улучшения образовательного процесса. 

Для повышения квалификации выпускников по цифровым производственным 

знаниям и навыкам работы на станках с ЧПУ создается исследовательская 

лаборатория «ЗД технологии». 

 



 
 

 Сравнительный анализ (поиск) ОП по определению их уровня качества (проведение 

анализа по развитию ОП в сравнении с другими ОП). 

 Направления подготовки кафедры уникальны для республики и в других ВУЗах 

таких специалистов не готовят. Сравнение с программами СОП с российскими 

ВУЗами показывает хороший уровень подготовки наших студентов. В прошлом 

году из 10 студентов по СОП с Военмех 10 защитили выпускные работы на 

отлично и 1 с красным дипломом. 

 

4. Кадровое обеспечение образовательного процесса 

 Количественный и качественный состав ППС и их соответствие лицензионным 

требованиям (штатное число ППС,  процент лиц с уч. степенью, базовое 

образование) (Бакалавр / Магистр, табл.5,6). Для подготовки информации по 

кадровому составу возможно использовать отчет рейтинга ППС и структурных 

подразделений, Блок 1 – Квалификационные характеристики. 

 Штат УВП и эффективность его участия в учебном процессе  

 Наличие расчета нагрузки кафедры на текущий учебный год, согласно Норм 

времени, закрепленных дисциплин, контингента студентов (выполнение нагрузки, 

план / факт). Оформление и контроль выполнения индивидуальных планов ППС 

(по каждому преподавателю, рекомендации на след.год, табл.7) 

 График работы ППС и УВП кафедры, расписание занятий, отработок, 

консультаций. Контроль и результаты проверки соблюдения графика работы и 

расписания  



 Организация повышения квалификации ППС и персонала. Стажировки, 

мобильность ППС. (возможно использовать табл., сформированную из Рейтинга 

кафедры, Блок 1 - Квалификационные характеристики) 

 Наличие совместителей-работодателей, гостевых преподавателей 

 

5. Организация учебного процесса. Учебно-методическое обеспечение 

образовательного процесса 

 Контингент студентов по всем формам обучения (в табличном виде, анализ за 3 года, 

указать кол-во дипломов с отличием табл.8) 

Таблица 8 

 

2019 - 2020уч.г. 2020 - 2021уч.г. 2021-2022уч.год 

п
р
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ем
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ы
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, 
и
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н
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х
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м

 д
и
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л
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м

 Кол-во 

студ. 
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х
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к
р
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ы
м
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м

 Кол-во 

студ. 

п
р

и
ем

 

в
ы

п
у
ск

, 
и

з 
н

и
х
 с

 

к
р

а
сн

ы
м

 д
и

п
л

о
м

о
м

 Кол-во 

студ. 

очно заоч очно заоч очно заоч 

Бакалавриат 32 19/4 17 2 32 29/2 25 4 35 27/3 26 1 

Магистратура 6 7/2   8 4/1 4 - 7 4/1 4 - 

Специалитет             

 

 



Таблица 5 

№ ФИО 
Должно

сть 

Баз.образ. 

(спец. по 

диплому) 

Уч.степ

ень, 

звание 

Штат/ 

совмест 
Ставка 

Общая 

нагрузка,

час. 

 

Нагрузка 

в ООП (+) 

Стаж  

(+) 
Возраст (+) 

бак маг 

д
о
 5

 л
ет

 

5
-1

5
 л

ет
 

св
ы

ш
е 

1
5
 л

ет
 

д
о
 3

5
 л

ет
 

3
5
-5

0
 л

ет
 

св
ы

ш
е 

5
0

 

1. Самсалиев Анвар 

Амантаевич 

Зав.каф. 

Доцент 

 

КТУ 

Инженер-

электромеха

ник, 1993г. 

Доцент,

к.т.н. 

Штат 

/совм. 

1,5 ставка 1146  242   +  +  

2. Муслимов Аннас 

Поясович 

профессо

р 

Ленинградс

кий 

политехнич

еский 

институт 

Инженер-

механик, 

1960 

Проф. 

Д.т.н. 

Совм. 0,75 ставка 566,4  371   +   + 

3. Трегубов Александр 

Васильевич 

Доцент Высшее, 

ФПИ, 

Технология 

машиностр. 

мет. ст. и 

инстр-ты, 

инженер-

механик 

Доцент,

к.т.н. 

Штат 1 ставка 769  126   +   + 

4. Джалбиев Эмирбек 

Автандилович 

Доцент КТУ 

Инженер-

электромеха

ник, 1992г. 

Доцент,

к.т.н. 

Штат  1 ставка 810,3  219   +   + 

5. Васильев Валентин 

Борисович 

Доцент  КГТУ 

им.И.Раззак
Доцент, 

к.т.н. 

Совм. 0,75 ставка 695,6  50 +   +   



ова 

Инженер, 

2006г. 

6. Абдыкеримова Дамира 

Кенешбековна 

Ст. Преп. КГТУ 

им.И.Раззак

ова 

Инженер, 

2002г. 

- Штат  1,25 ставка 1072,1     +  +  

7 Алмасбеков Айбек 

Алмасбекович 

Ст. Преп. КГТУ 

им.И.Раззак

ова магистр-

техник и 

технологии, 

2012г. 

- Штат  0,25 ставка 226  50 +   +   

8 Кошоев Аман Эркинович Преп.- 

ассист 

(стажер) 

Самарский 

нац.исслед

ов.универс

итет 

им.С.П 

Королева 

направл.дв

игатели 

летательны

х 

аппаратов 

РФ магистр 

2021г 

- Совм. 0,5 ставка 219   +   +   

 

 

 

 

 

 

 



Таблица 6 (по данным табл.5) 

Кол-во ППС С уч.степенью 

В
се

г
о

 из них: Штатные Совместители 

штатные совмест. доктора наук кандидаты наук доктора 

наук 

кандидаты 

наук 

кол-во % кол-во % кол-во % кол-во % 

8 5 63 3 37 - - 3 33 1 1 

Соответствие лицензионным требованиям: (соотв/) 

  

 

 

 

 

Таблица 7 

№  ФИО 

ППС 

Должно

сть, 

ставка 

Общая годовая нагрузка 

Рекомендац

ии на след. 

год 
всего 

Из них, по видам работ 

учебная учебно-

методическая 

организацион

но-

методическая 

научно-

исследовател

ьская 

работа по 

воспитанию 

студентов 

план факт план факт план факт план факт план факт план факт  

1. Самсалиев 

Анвар 

Амантаеви

ч 

Зав.каф. 

Доцент 

 

1145,1 1145,

1 

1145,

1 

1145,

1 

1145,1 1145,

1 

30 30 124 124    

2. Муслимов 

Аннас 

Поясович 

профессо

р 
566,4 566,4 566,4 566,4 566,4 566,4 30 30 228 228 - -  

3. Трегубов 

Александр 

Васильевич 

Доцент 769 769 769 769 769 769 30 30 124 124    

4. Джалбиев 

Эмирбек 

Доцент 810,3 810,3 810,3 810,3 810,3 810,3 30 30 124 124    



Автандилов

ич 

5. Васильев 

Валентин 

Борисович 

Доцент  695,6 695,6 695,6 695,6 695,6 695,6 30 30 124 124    

6 Абдыкерим

ова Дамира 

Кенешбеко

вна 

Ст. Преп. 1072,1 1072,

1 

1072,

1 

1072,

1 

1072,1 1072,

1 

90 90 120 120 272 275  

7. Алмасбеков 

Айбек 

Алмасбеков

ич 

Ст. Преп. 226 226 226 226 226 226 30 30 130 130 100 100  

8 Кошоев 

Аман 

Эркинович 

Преп.- 

ассист 

(стажер) 

219 219 219 219 219 219 30 30      

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Таблица 13 

№ Ф.И.О. ППС кафедры 

Кадровый потенциал Публикационная активность Руководство 

и исполнение 
НИР и НИРС Повышение квалификации 

Ком
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1 Муслимов А.П. + + + + + + 2 1 1 
1 

2  2 
 +  + 

1 
1 

- 
2 

 
1 

2 Самсалиев А.А. - - + + + - 1   
 

2  2 
 1 1 3 

1 
2 

- 
2 

 
1 

3 Джалбиев Э.А. - - + + - -    
 

2  2 
   4 

1 
2 

 
1 

 
1 

4 Трегубов А.В. + + + + - -    
 

1  1 
 1  1 

 
 

 
1 

 
1 

5 Васильев В.Б. - - + + - - 1   
 

1  1 
 1  1 

1 
 

 
1 

 
1 

6 Абдыкеримова Д.К. - - - - - - 1   
 

1  2 
 1  1 

1 
1 

 
1 

 
1 

7 Алмасбеков А.А. - - - - - + 1  1 
 

1  1 
   1 

1 
1 

 
1 

 
1 



8 Кошоев А.Э 
- 

- - - - - 1   
 

1  1 
    

1 
 

 
 

 
1 

 Итого 
 

     7 1 2 
 

11  12 
   11 

7 
7 

 
9 

 
8 

 

 

 

 

 



 Организация СРС  для студентов по дисциплинам (в т.ч. для заочного обучения)  

Организация, проведение и методы оценивания СРС осуществляются при 

выполнении студентом лабораторных заданий, курсовых проектов и работ.  

Процесс выполнения КП и КР заключается в следующем: в начале семестра 

студентам выдается  техническое задание. Затем устанавливается график 

процентовок выполнения КП или КР, для мониторинга состояния выполнения 

работы и выявления отставаний. В конце семестра студент сдает пояснительную 

записку и чертежи  КП или КР на проверку и по истечении 3 дней защищает КП. По 

результатам защиты и процентовок  выставляется общая оценка по 100 балльной 

системе. КП и КР регистрируются в соответствующем журнале учета КП. 

 Постановка  лабораторных занятий осуществляется  в соответствии   с 

рабочими программами дисциплин. На первом лабораторном занятии раздаются 

методические пособия к выполнению лабораторных работ, распределяются 

варианты заданий. Преподаватель  консультирует студента в ходе занятий и 

способствует выполнению задания, после чего студентом готовится отчет по 

выполненной лабораторной работе по соответствующей форме (вариант, задание, 

листинг кода, анализ, выводы) и выполняется защита отчета. Прием 

лабораторных работ фиксируется в журнале учета лабораторных занятий. 

 Организация и проведение практик. База практик. 

Отчет по производственной практике 

Группа Количество 

студентов в 

группе 

Результаты практики 

Отлично Хорошо Удовл. н/я 

АТПП(б)-1-18 14 2 7 4 1 

МиР(б)-1-18 13 5 4 2 2 

МиР-ИСОП(б)-

1-18 

5 5 1 - - 

 

В соответствии с графиком учебного процесса 2020-2021 уч. года студенты гр. 

АТПП(б)-1-18 и МиР(б)-1-18, МиР-ИСОП(б)-1-18, по приказу 5пр/680 от 19.05.2021г. 

были направлены для прохождения производственной практики на предприятиях и 

организациях. 

Календарные сроки практики с 31.05.2021 г. по 03.06.2021 г. согласно 

утвержденному графику учебного процесса. 

Итого по каф. Успеваемость  32/3– 91% 

 

Результаты о прохождении практики студентами было рассмотрено на заседании 

кафедры протокол №10 от 11.05.2021 г . 

 

 

 Организация и проведение ГАК. Антиплагиатная проверка ВКР (результаты). 

Отчеты ГАК. Качество выполнения выпускных квалификационных работ. 

 

Амантуров Эрлан Нурбекович              40,65 

Алымбекова Касмира Алымбековна     46,69 

Насирова Элиза Насировна                     67,31 



Расылканова Элиза Расылкановна          98,65 

Асангазыев Бектемир Асангазыевич       47,67 

Галбаев Айкут Жалалидинович                43,37 

Кобогонов Медербек Кобогонович            65,99 

Амантуров Нурбек Амантурович           56,64 

Жоробаев Усон Абдимиталипович          52,46 

Касымбеков Абсамат Нурбекович           40,66 

Касымбеков Алыкул Маратович             45,04 

Кудайбергенов Нурдоолот                     65,25% 

Андреев Радмир                                      46,61 

Мельник Роман                                       42,15 

 Вагенлейтнер Марк                                47,83 

Усенова_Аяна_Даулетовна                    69,29 

Ключарёв_Денис_Андреевич                82,61 

 

 

 

 
 
 

  

 Учебно-методическая оснащенность дисциплин (% обеспечения дисциплин УМК, 

разработка новых УММ, карта методической оснащенности). Разработка учебных 

пособий,  методических материалов, ЭОР. Размещение на образовательном  портале 

УМК дисциплин. (возможно использовать отчетности, сформированные из 

Рейтинга кафедры, Блок 3 – Учебно-методическая работа) 

План издания 
Планирование и выполнение работ по методической 

обеспеченности дисциплин кафедры «АиР» за 2021/22 учебный год 

 

 

№ Ф.И.О. 

автора 

Наименование МУиР с 

указанием специальности 

Краткая 

аннотация 

Объ

ем  

уч.- 

изд. 

л. 

Тира

ж 

Срок 

предста

в. в ОП 

ИЦ 

«Техни

к» 

Примеч

ание 

1 Самсалиев 

А.А. 

 

Системы CAD/CAM в 

производственной 

лаборатории FABLAB 

BISHKEK  

Методические указания к 

выполнению лабораторных 

работ и практических 

занятий в 

производственной 

лаборатории FABLAB 

BISHKEK для студентов по 

направлениям: 700300 - 

Излагаются 

основные 

методики 

работы в CAD 

системах и 

дается описание 

реализации 

проектов на 

станках с ЧПУ и 

цифровом 

оборудовании 

FABLAB BISHKEK.  

3 50 Март  

 

2022г. 

Работы 

продол

жаются 



«Автоматизация 

технологических 

процессов и 

производств» (по 

отраслям)» 700500 - 

«Мехатроника и 

Робототехника» всех 

форм обучения . 

2 Муслимов 

А.П. 

Абдыкери

мова Д.К. 

«Теория и расчет 

нелинейных 

автоматических систем». 

Методическое указания по 

выполнению практических 

занятий для студентов 

бакалавров и магистров по 

направлениям 700300 

«АТПП», 700500 «МиР» для 

всех форм обучения. 

Излагаются 

основные 

положения 

теории 

нелинейных 

систем 

автоматического 

управления и 

контроля 

технологическим

и процессами 

оборудования. 

1,5 50 Март  

 

2022г. 

Сдано в 

редакц

ию 

3 Джалбиев 

Э.А. 

Прикладное 

программирование 

Методические указания к 

выполнению лабораторных 

работ и практических 

занятий для студентов 

направления 700500 - 

«Мехатроника и 

Робототехника» всех 

форм обучения 

Излагаются 

основы теории и 

практики языка 

программирован

ия С#, с 

практическими 

заданиями. 

3 50 Апрель 

 

2022г. 

Работы 

продол

жаются 

4 Джалбиев 

Э.А. 

Алгоритмы и 

программирование в 

задачах автоматизации 

машиностроения. 

Методические указания к 

выполнению лабораторных 

работ и практических 

занятий для студентов по 

направлению 700300 - 

«Автоматизация 

технологических 

процессов и 

Основы теории и 

практики языка 

программирован

ия Pyton, с 

практическими 

заданиями. 

4 50 Май 

 

2022г. 

Работы 

продол

жаются 



производств» (по 

отраслям)» всех форм 

обучения 

5 Трегубов 

А.В. 

Выбор основных 

параметров 

вибрационных 

загрузочных устройств 

автоматических 

транспортных систем. 

Методические указания к 

выполнению практических  

занятий по дисциплине 

Автоматизация 

транспортирования и 

загрузки изделий для 

студентов направления 

700300 «Автоматизация 

технологических процессов 

и производств» для всех 

форм обучения 

Приводится 

методика 

расчета 

основных 

параметров 

вибро-

транспортеров и 

вибробункеров  

для 

автоматизирова

нного 

производства  

2 50 Май  

2022г. 

Сдано в 

редакц

ию 

6 Трегубов 

А.В. 

Выбор параметров 

привода промышленных 

роботов с пневматическим 

и гидравлическим 

приводами. Метод. 

указания к практическим 

работам по дисциплине 

«Основы мехатроники и 

робототехники». 

Приводится 

методика 

расчета и выбор 

параметров 

привода 

промышленных 

роботов с 

пневматическим 

и 

гидравлическим 

приводами. 

1,5 50 Июнь 

2022г. 

Сдано в 

редакц

ию 

 

 

 Мониторинг и ежегодная оценка содержания дисциплин с учетом последних 

достижений науки и технологий (протоколы методсовета, заседаний кафедр и т.д.). 

 Взаимопосещение, обмен опытом по применению современных образовательных 

технологий. Контроль за качеством преподавания дисциплин. Результаты проверки 

качества преподавательской деятельности.  

 Применение инновационных, учебно-методических ресурсов, педагогических 

методов, форм и технологий с целью повышения качества образования.  

 Анализ успеваемости и посещаемости студентов (анализ за 3 года, табл.9,10). 

Оценка качества освоения образовательной программы. ЛАЗ 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

Таблица 9. Анализ успеваемости экзаменационной сессии  

 

 

 

 

 

 

 

Курс Группа 

 Учебный год 

2019 - 2020 2020-2021 2021-2022 

семестр семестр семестр 

осенний весенний осенний весенний осенний весенний 

Б
ак

ал
ав

р
и

ат
 

Очная ф/о 

1
к
у
р
с АТП-1-21     57% 58% 

МиР-1-21     38% 67% 

       

2
к
у
р
с АТП-1-20   57% 85% 85% 42% 

МиР-1-20   80% 85% 100% 80% 

       

3
к
у
р
с АТП-1-19 73% 60% 13% 47% 86% 9% 

МиР-1-19 82% 73% 100% 10% 9% 18% 

       

4
к
у
р
с АТП-1-18 64% 38% 69% 23% 86% 100% 

МИР-1-18 77% 62% 55% 75% 100% 92% 

       

Заочная ф/о 

1
к
у
р
с 

АТПдот-1-

21 

    100% 0% 

       

       

2
к
у
р
с 

АТП(дот)т-

1-20(21 

    50% 100% 

       

       

3
к
у
р
с 

АТПдот-1-

19 

    0% 100% 

       

       

4
к
у
р
с 

АТПдот -1-

18 

80% 75% 91% 100% 92% 77% 

       

       

5
к
у
р
с 

АТПдот -1-

17 

  80% 100% 100% 100% 

       

       

М
аг

и
ст

р
ат

у
р
а 

1
к
у
р
с АТПм-1-21     75% 100% 

МиРм-1-21     67% 33% 

       

2
к
у
р
с АТПм-1-20   60% 75% 100% 100% 

МиРм-1-20   100% 100% 100% 100% 

       



 

Таблица 10. Анализ посещаемости 

 

 

 

 

 

 

Курс Группа 

 Учебный год 

2019 - 2020 2020-2021 2021-2022 

семестр семестр семестр 

осенний весенний осенний весенний осенний весенний 

Б
ак

ал
ав

р
и

ат
 

Очная ф/о 

1
к
у
р
с АТП-1-21     57% 58% 

МиР-1-21     38% 67% 

       

2
к
у
р
с АТП-1-20   57% 85% 85% 42% 

МиР-1-20   80% 85% 100% 80% 

       

3
к
у
р
с АТП-1-19 73% 60% 13% 47% 86% 9% 

МиР-1-19 82% 73% 100% 10% 9% 18% 

       

4
к
у
р
с АТП-1-18 64% 38% 69% 23% 86% 100% 

МИР-1-18 77% 62% 55% 75% 100% 92% 

       

Заочная ф/о 

1
к
у
р
с 

АТПдот-1-

21 

    100% 0% 

       

       

2
к
у
р
с 

АТП(дот)т-

1-20(21 

    50% 100% 

       

       

3
к
у
р
с 

АТПдот-1-

19 

    0% 100% 

       

       

4
к
у
р
с 

АТПдот -1-

18 

80% 75% 91% 100% 92% 77% 

       

       

5
к
у
р
с 

АТПдот -1-

17 

  80% 100% 100% 100% 

       

       

М
аг

и
ст

р
ат

у
р
а 

1
к
у
р
с АТПм-1-21     75% 100% 

МиРм-1-21     67% 33% 

       

2
к
у
р
с АТПм-1-20   60% 75% 100% 100% 

МиРм-1-20   100% 100% 100% 100% 

       



 

 

 

 

 Методы оценивания знаний студентов, достижение результатов обучения. Реализация 

модульно-рейтинговой системы оценки знаний студентов. Работа академических 

советников (ФИО, группа).  

 Организация заочного обучения с ДОТ. Работа ППС  на образовательном портале. 

 Материально-техническая база ОП, оснащенность аудиторий по дисциплинам ОП, в 

соответствии с ГОС ВПО (можно показать по форме 6 – из Перечня форм для 

лицензирования). Паспорта лабораторий (наличие). 

37 Учебная CAD 

лаборатория 

1/153а 

Математическое 

моделирование 

физических 

процессов 

1. Компьютер Intel ®Core i5-3330 

CPU-1 шт. 

2. Компьютер Intel ®Core i3-3240 

CPU-9ш. 

Соответствует 

38 1/172 

Лаборатория 

станков и роботов 

Теория 

автоматического 

управления 

Лабораторный стенд 

исследования системы 

регулирования частоты вращения 

двигателя постоянного тока. 

Лабораторный стенд 

исследования характеристик 

датчиков температуры и 

электроконтактного датчика 

регулирования значения 

температур. 

Соответствует 

39 Учебная CAD 

лаборатория 

1/153а 

Алгоритмизация и 

программирование 

в задачах 

автоматизации 

1. Компьютер Intel ®Core i5-3330 

CPU-1 шт. 

2. Компьютер Intel ®Core i3-3240 

CPU-9ш. 

Соответствует 

40 Учебная CAD 

лаборатория 

1/153а 

Моделирование 

процессов и систем 

1. Компьютер Intel ®Core i5-3330 

CPU-1 шт. 

2. Компьютер Intel ®Core i3-3240 

CPU-9ш. 

Соответствует 

41 Учебная CAD 

лаборатория 

1/153а 

Информационные 

технологии и 

системы 

1. Компьютер Intel ®Core i5-3330 

CPU-1 шт. 

2. Компьютер Intel ®Core i3-3240 

CPU-9ш. 

Соответствует 

42 1/172 

Лаборатория 

станков и роботов 

Средства 

автоматизации и 

управления 

1. Токарно-винторезный станок 

1К62  

2. Универсальный вертикально-

фрезерный станок 675П  

3. Токарно-винторезный станок 

1К62 

4. Вертикально-сверлильный 

станок 2H1 18  

5. Плоско-шлифовальный станок 

3Г71 

Соответствует 

43 1/172 

Лаборатория 

станков и роботов Диагностика и 

надежность 

автоматизированны

х систем 

1. Токарно-винторезный станок 

1К62  

2. Универсальный вертикально-

фрезерный станок 675П  

3. Токарно-винторезный станок 

1К62 

Соответствует 



4. Вертикально-сверлильный 

станок 2H1 18  

5. Плоско-шлифовальный станок 

3Г71 

44 1/172 

Лаборатория 

станков и роботов 

Автоматизация 

управления циклом 

продукции 

Токарно-револьверный станок 

Универсальные станки 

Специализированные станки 

Соответствует 

45 1/172 

Лаборатория 

станков и роботов 

1/167 Класс 

механотронных  

систем 

Промышленные 

роботы и 

манипуляторы 

Лабораторный стенд 

исследования систем управления 

с ЧПУ. Роботы с полярной 

системой координат и 

декартовой системой координат. 

Промышленные роботы, 

разработанные сотрудниками 

кафедры и изготовленные 

промышленно на заводе Ленина. 

ПР-06, Бриг-10Б, РФ-204М, РФ-

202М. Стенд исследования 

быстродействия золотникового 

управления.   

Соответствует 

46 1/172 

Лаборатория 

станков и роботов 

Оборудование 

машиностроительн

ого производства 

1. Токарно-винторезный станок 

1К62  

2. Универсальный вертикально-

фрезерный станок 675П  

3. Токарно-винторезный станок 

1К62 

4. Вертикально-сверлильный 

станок 2H1 18  

5. Плоско-шлифовальный станок 

3Г71 

Соответствует 

47 1/172 

Лаборатория 

станков и роботов 

1/167 Класс 

механотронных  

систем 

Информационно – 

измерительные 

устройства систем 

управления 

Лабораторный стенд 

исследования системы 

регулирования частоты вращения 

двигателя постоянного тока. 

Лабораторный стенд 

исследования характеристик 

датчиков температуры и 

электроконтактного датчика 

регулирования значения 

температур. Исследование 

характеристик 

электромагнитных, индуктивных 

датчиков перемещения. 

Динамометрический датчик. 

Датчики и индикаторы контроля 

технологических параметров. 

Соответствует 

48 1/167 Класс 

механотронных  

Элементы и 

системы 

гидропневмоавтома

Универсальный гидростенд 

изучения элементов 

Соответствует 



систем тики гидропневмоавтоматики, 

гидростанция, пневмонасос, 

станция подготовки воздуха, 

гидронаправляющие станков  

49 1/167 Класс 

механотронных  

систем 

Основы 

проектирования и 

изобретательской 

деятельности 

Лабораторные стенды 

многоконтурных систем 

управления, лабораторный стенд 

изучения СВЧ плазменных 

технологий 

Соответствует 

50 1/167 Класс 

механотронных  

систем 

1/103 

Лаборатория 

средств 

автоматизации 

Автоматизированн

ый электропривод 

и 

электроавтоматика 

Частотный преобразователь тока 

и напряжения, выходной 

скорости. Лабораторный стенд 

исследования тиристорного 

управления. Асинхронные 

двигатели. Реле автоматики. 

Соответствует 

51 1/172 

Лаборатория 

станков и роботов 

 

Конструирование и 

математическое 

моделирование  

Токарно-револьверный станок 

Универсальные станки 

Специализированные станки 

Соответствует 

52 1/167 Класс 

механотронных  

систем 

 

Основы научных 

исследований и 

изобретательская 

работа 

Лабораторные стенды 

многоконтурных систем 

управления, лабораторный стенд 

изучения СВЧ плазменных 

технологий, Гидростенд. 

Соответствует 

53 1/172 

Лаборатория 

станков и роботов 

 

1/167 Класс 

механотронных  

систем 

 

Теория и расчет 

нелинейных 

автоматизированны

х систем 

Лабораторно-исследовательский 

стенд управления режимами 

работы токарного станка по 

нескольким контурам с 

динамометрическим датчиком, 

датчиком скорости и частотным 

преобразователем частоты 

питания двигателя главного 

вращения. 

 Лабораторно-исследовательский 

стенд управления режимами 

работы гидравлического привода 

и элементов гидроавтоматики с 

контролем нагрузочных 

характеристик гидроцилиндра. 

Лабораторно-исследовательский 

стенд управления режимами 

работы сверлильного станка по 

нескольким контурам с 

индуктивным датчиком контроля 

момента вращения сверла, 

датчиком скорости. 

Соответствует 

54 1/172 

Лаборатория 

Автоматизация 

транспортирования 

Лабораторный стенд 

исследования 

Соответствует 



станков и роботов 

 

и загрузки изделий производительности 

электромагнитного вибробункера 

и ориентирования загружаемых 

деталей. 

Лабораторный стенд 

исследования магазинных 

устройств. Механизмы 

Ориентирования и загрузки 

изделий. Лабораторный стенд 

исследования систем управления 

с ЧПУ. Роботы с полярной 

системой координат и 

декартовой системой координат. 

55 1/172 

Лаборатория 

станков и роботов 

 

Проектирование 

автоматизированны

х 

производственных 

систем 

Лабораторный стенд 

исследования систем управления 

с ЧПУ. Роботы с полярной 

системой координат и 

декартовой системой координат. 

Промышленные роботы, 

разработанные сотрудниками 

кафедры и изготовленные 

промышленно на заводе Ленина.   

Соответствует 

56 1/167 Класс 

механотронных  

систем 

 

Автоматизация 

контроля  

Лабораторный стенд 

исследования характеристик 

фотодатчиков и автоматического 

подсчета количества изделий. 

Бесконтактные устройства 

контроля деталей. Лабораторно-

исследовательский стенд 

управления режимами работы 

токарного станка по нескольким 

контурам с динамометрическим 

датчиком, датчиком скорости и 

частотным преобразователем 

частоты питания двигателя 

главного вращения. 

Соответствует 

 

 Организация академической мобильности студентов и ППС (возможно использовать 

табл., сформированную из Рейтинга кафедры, Блок 2 – Учебная работа и качество 

студентов). 

Список студентов СОП на 2020-21 уч. год 

№ 

ПП 
ФИО 

Уровен

ь 

образо

вания 

курс 

НП(с) / 

Программа 

ДПО 

распределения 

профиль 
Образовательная 

организация расп 
группа 

1.  Звонников  

Дмитрий 

Евгеньевич 

Бакала

вриат 

3 курс Прикладная 

механика 

Мехатроника Балтийский 

государственный 

технический университет 

"ВОЕНМЕХ" им. Д.Ф. 

Устинова 

МиР-17 



2.  Аликов Азат 

Аликович 

Бакала

вриат 

4 курс Прикладная 

механика 

Мехатроника Балтийский 

государственный 

технический университет 

"ВОЕНМЕХ" им. Д.Ф. 

Устинова 

МиР-16 

3.  Байбосунова 

Жасмин 

Нурлановна 

Бакала

вриат 

4 курс Прикладная 

механика 

Мехатроника Балтийский 

государственный 

технический университет 

"ВОЕНМЕХ" им. Д.Ф. 

Устинова 

МиР-16 

4.  Гулько  

Наталья 

Романовна 

Бакала

вриат 

4 курс Прикладная 

механика 

Мехатроника Балтийский 

государственный 

технический университет 

"ВОЕНМЕХ" им. Д.Ф. 

Устинова 

МиР-16 

5.  Тахтахунова 

Адэля 

Махмудовна 

Бакала

вриат 

4 курс Прикладная 

механика 

Мехатроника Балтийский 

государственный 

технический университет 

"ВОЕНМЕХ" им. Д.Ф. 

Устинова 

МиР-16 

6.  Токторов 

Бекзат 

Кенешбаевич 

Бакала

вриат 

4 курс Прикладная 

механика 

Мехатроника Балтийский 

государственный 

технический университет 

"ВОЕНМЕХ" им. Д.Ф. 

Устинова 

МиР-16 

7.  Алиев Артур 

Тимурович 

Магист

ратура 

1 курс Автоматизация 

технологическ

их процессов и 

производств 

Мехатроника Балтийский 

государственный 

технический университет 

"ВОЕНМЕХ" им. Д.Ф. 

Устинова 

АТП(м)-

1-19 

8.  Байбосунов 

Данияр 

Нурланович 

Магист

ратура 

2 курс Автоматизация 

технологическ

их процессов и 

производств 

Мехатроника Балтийский 

государственный 

технический университет 

"ВОЕНМЕХ" им. Д.Ф. 

Устинова 

АТП(м)-

1-19 

9.  Василенко 

Дмитрий 

Андреевич 

Магист

ратура 

2 курс Автоматизация 

технологическ

их процессов и 

производств 

Мехатроника Балтийский 

государственный 

технический университет 

"ВОЕНМЕХ" им. Д.Ф. 

Устинова 

АТП(м)-

1-19 

10.  Устиновский 

Георгий 

Сергеевич 

Магист

ратура 

3 курс Автоматизация 

технологическ

их процессов и 

производств 

Мехатроника Балтийский 

государственный 

технический университет 

"ВОЕНМЕХ" им. Д.Ф. 

Устинова 

АТП(м)-

1-19 

11.  Яковлев 

Алексей 

Павлович 

Магист

ратура 

2 курс Автоматизация 

технологическ

их процессов и 

производств 

Мехатроника Балтийский 

государственный 

технический университет 

"ВОЕНМЕХ" им. Д.Ф. 

Устинова 

АТП(м)-

1-19 

 

В 2021-2022 учебном году совместно с Алматинским технологическим университетом 

организовано взаимное прохождение учебной практики студентов в онлайн режиме. 

Ответственный от кафедры АРиМ доцент Джалбиев Э.А. и от АТУ Ассистент кафедры 

«Автоматизация и робототехника» Жұмахан Нұржан Бейбітұлы 



 

 

 
 
 

4 Кафедра 

«Автоматизаци

я и 

робототехника

» 

6В07104 – 

«Роботы и 

робототехнически

е системы»  

Траектория 

обучения:   

- 

5, РиРС-20-11 

(к/о), 2 курс 

 

1. Калиев Марлен 

Сабыржанұлы   

2. Қойшыбай Жанболат 

Ошақбайұлы    

3. Нурғали Назым 

Ниязғалиқызы    

4. Орынғали Еламан 

Ерланұлы    

5. Саурық Жансая 

Серікқызы   

6. Сейлханов Батырхан 

Салаватұлы   

7. Таиров Сарвар 

Сардарович   

8. Туребаев Рауан 

Қайратұлы 

Ассистент 

кафедры 

«Автоматизация и 

робототехника» 

Жұмахан Нұржан 

Бейбітұлы 

+7 747 647 32 95 

Почта:  

nurzhan_14_95@m

ail.ru 

Идентификатор 

204-167-6817 

 пароль: 

Qwerty1234 

учебная 

практика 

с 

13.06.20

22 г.          

по 

24.06.20

22 г. 

  6В07104 – 

«Роботы и 

робототехнически

е системы»  

Траектория 

обучения:   

- 

1, РиРС-20-2 

(р/о), 2 курс 

1. Юсупов Рамазан учебная 

практика 

с 

13.06.20

22 г.          

по 

24.06.20

22 г. 

1 Кафедра 

«Автоматиза

ция, 

робототехник

а и 

мехатроника» 

700500 – 

Мехатроника и 

робототехника 

МиР(б)-1-20 

(р/о), 2 курс 

Гененко Владислав 

Вячеславович   

Жээналиев  Айдарбек 

Артурович 

Карыпбаева Саида 

Муратбековна 

Майрамбеков Айан 

Майрамбекович 

Мамытов Кылычбек 

Сейитбекович 

Мирбеков Калмырза 

Мирбекович 

Селезнев Денис 

Витальевич 

Сыргаков Марлен 

Сыргакович 

Токталиев Аманали 

Рахатбекович 

Доцент кафедры 

«Автоматизация, 

робототехника и 

мехатроника» 

Джалбиев 

Эмирбек 

Автандилович 

+996500859573 

+996550859573 

Почта:  

edzhalbiev@yande

x.ru 

 

учебная 

практика 

с 

13.06.20

22 г.          

по 

24.06.20

22 г. 

  700300 – 

Автоматизация 

технологических 

процессов и 

производств 

АТПП(б)-1-

20 (р/о), 2 

курс 

 

 

Андреев Александр 

Сергеевич       

Голотрепчук Олег 

Александрович 

Кириенко Егор 

Александрович 

Муратов Ратбек 

Муратович 

Рахатбеков Бекжан 

Рахатбекович 

Садабаев  Азамат  

Памирович  

Секеналиев Атай 

Камчибекович 

Уланбек уулу Даниэль 

учебная 

практика 

с 

13.06.20

22 г.          

по 

24.06.20

22 г. 

mailto:nurzhan_14_95@mail.ru
mailto:nurzhan_14_95@mail.ru


6. Научно-исследовательская деятельность ППС  

(возможно использовать отчеты по результатам рейтинга кафедры. Блок 4 - Научно-

исследовательская, творческая, научно-организационная работа и инновационная 

деятельность) 

 Темы НИР кафедры (табл.11). Привлечение студентов к НИРС. Руководство НИРС 

(табл.12) 

Таблица 11 

№ Название проекта Ответственные Сумма Год 

 Автоматизация, робототехника и мехатроника 

1 Разработка ресурсосберегающей 

технологии обработки 

композиционных материалов и 

природного камня на 

автоматизированном оборудовании в 

Кыргызстане 

Самсалиев А.А., Трегубов 

А.В.,  

Муслимов А.П. 

  

МОН КР 

350 тыс. 

сом 

2021-

2023гг. 

2 Наноспутники – UNISAT.KG проект 

ЮНИСЕФ 

Самсалиев А.А Финансиров

ание 

ЮНИСЕФ 

2021 

3 Фаблаб Бишкек Самсалиев А.А. SIFO, 

KOICA 

1000000 

долларов  

2019-

2021 

Продле

н на три 

года 

2022-

2024 

Таблица 12 

ОТЧЕТ 

СЕКЦИИ «АВТОМАТИЗАЦИЯ, РОБОТОТЕХНИКА и МЕХАТРОНИКА» 

 

Место заседания  ауд. 1/167   24 март  2022г.  в   13.00 

 

Председатель секции:  –Муслимов А.П. д.т.н., проф. каф. «АРиМ» 

Зам. Председатель : -Васильев В.Б. к.т.н, доц.,  с.н.с. института Машиноведения НАН КР 

Ученый секретарь: – Абдыкеримова Д.К.  Ст.преп. каф. «АРиМ» 

Члены жюри:  

 Джалбиев Э.А.  к.т.н., доц каф. «АРиМ» 

Самсалиев А.А.. к.т.н., доц. каф. «АРиМ» 

 

Муслимов А.П. – поздравил началом работы секции «Автоматизация, робототехника и 

мехатроника» 64-ю международную сетевую научно-техническую конференцию (МСНТК) 

молодых ученых, аспирантов, магистрантов и студентов «Молодежь в решении актуальных 

проблем науки, техники и образования» отметив, о важности и необходимости участие 

студентов в научных работах и представлял слов докладчикам. 

  

№ Темы докладов Ф.И.О. 

докладчиков 

группа 

Руководители 

1 Разработка информационных устройств и 

автоматической системы управления 

технологическим процессом на токарном 

станке по двум параметрам (подача 

инструмента, скорость резания) 

Джалбиев 

Тамерлан 

Рустамбекович ст. 

гр. АТПм-1-21 

д.т.н., проф. 

Муслимов А.П.,  

Ст. Преп. 

Абдыкеримова Д.К. 



2 Разработка технологии и устройств СВЧ 

плазменного фракционного разделения 

нефтепродуктов. 

Борбашева Бегаим 

ст. гр. АТПм-1-20 

к.т.н., доц. 

Самсалиев А.А. 

3 Разработка технологии и устройств СВЧ 

плазменной ионизации жидких веществ. 

Жумакадыров 

Максатбек 

Абдыбекович ст. 

гр. АТПм-1-20 

к.т.н., доц. 

Самсалиев А.А. 

4 Разработка автоматической системы 

контроля и сортировки твёрдых бытовых 

отходов. 

Султанбаев Кайрат 

Бактыбекович ст. 

гр. АТПм-1-20 

к.т.н., доц. Васильев 

В.Б. 

5 Разработка автоматической системы 

агрегатора такси с использованием 

клиент-сервисной структуры и 

мобильных платформ.  

Абдышов Урмат 

Кылычбекович   ст. 

гр. МиРм-1-19 

к.т.н., доц. Джалбиев 

Э.А. 

6 Разработка автоматического устройства 

для контроля качества поверхности 

изделия машиностроения. 

Рахманов Аман 

Айтмаматович  ст. 

гр. МиРм-1-19 

к.т.н., доц. Джалбиев 

Э.А. 

7 Разработка технологии и устройств СВЧ 

плазменной ионизации жидких биомасс. 

Орозбекова Айпери 

Туратбековна ст. 

гр. АТПм-1-21 

к.т.н., доц. 

Самсалиев А.А. 

8 Разработка СВЧ плазменной технологии 

воздействия на материалы в цианидной 

среде. 

Умбеталиев Диас 

Умбеталиевич ст. 

гр. АТПм-1-21 

к.т.н., доц. 

Самсалиев А.А. 

9 Разработка мехатронного модуля 

контроля и управления параметрами 

воздушной среды в закрытом 

пространстве. 

Убайдилде уулу 

Айдар ст. гр. 

МиРм-1-21 

к.т.н., доц. 

Самсалиев А.А. 

10 Разработка способа и устройства 

микропроцессорного управления для 

модернизации универсальных 

металлорежущих станков.  

Рысбек уулу 

Солдатбек ст. гр. 

МиРм-1-21 

к.т.н., доц. Джалбиев 

Э.А. 

11 Разработка способа управления 

многоосевым промышленным 

робототехническим комплексом, 

посредством применения распределенной 

вычислительной системы управления. 

Усманов Азизбек 

Шухратбекович  ст. 

гр. МиРм-1-21 

к.т.н., доц. Джалбиев 

Э.А. 

12 Разработка источника ионов СВЧ 

плазматрона и схемы фиксации спектров 

веществ 

Абдикаримова 

Элина  

Усенова Аяна  

ст. гр. АТПдот-1-

18, АТП-1-18 

к.т.н., доц. 

Самсалиев А.А. 

13 СВЧ плазменные источники ионов, 

фиксация спектров в космосе и на 

производстве. 

Кобогонов 

Медербек 

Кобогонович ст. гр. 

АТПП(б)-1-18 

к.т.н., доц. 

Самсалиев А.А. 

14 Разработка индукционного 

металлоискателя. 

Асангазыев 

Бектемир 

Асангазыевич ст. 

гр. АТПП(б)-1-18 

Ст. Преп. 

Абдыкеримова Д.К. 

15 Разработка автоматизированного 

подающего механизма с дистанционным 

управлением для бурового станка КБ-76 

Э. 

Насирова Элиза 

Насировна ст. гр. 

АТПП(б)-1-18 

Васильев В.Б., 

доцент, к.т.н. 

16 Разработка элементов корпуса Алымбекова к.т.н., доц. 



наноспутника с размещением на ней 

устройств автоматики. 

Касмира 

Алымбековна ст. 

гр. МиР(б)-1-18 

Самсалиев А.А. 

17 Разработка установки для исследования 

ферромагнитных материалов. 

Амантуров Эрлан 

Нурбекович ст. гр. 

МиР(б)-1-18 

Ст. Преп. 

Абдыкеримова Д.К. 

18 Разработка автоматической системы 

предотвращающая вибрацию при 

черновой обработке изделия. 

Касымбеков 

Абсамат 

Нурбекович ст. гр. 

МиР(б)-1-18 

Ст. Преп. 

Абдыкеримова Д.К. 

19 Разработка силовой схемы драйверов 

привода промышленного манипулятора 

РФ-204. 

Ключарёв Денис 

Андреевич ст. гр. 

МиР(б)-1-18 

к.т.н., доц. Джалбиев 

Э.А. 

20 Разработка пользовательского интерфейса  

системы управления промышленным 

манипулятором РФ-204М. 

Казыбаев Дастан 

Жаныбекович ст. 

гр. МиР(б)-1-18 

к.т.н., доц. Джалбиев 

Э.А. 

21 Разработка  программного управления 

пневматической распределительной 

системы промышленного робота РФ-

204М. 

Жу Даниел Ли Чан 

ст. гр. МиР(б)-1-18 
к.т.н., доц. Джалбиев 

Э.А. 

22 Разработка автоматической системы 

управления режимами работ 

гидравлической силовой головки, 

предназначенной для сверлильных 

операций 

Колесников Никита 

Дмитриевич ст. гр. 

МиР-ИСОП(б)-1-18 

д.т.н., проф. 

Муслимов А.П., Ст. 

Преп. Абдыкеримова 

Д.К. 

23 Разработка информационно 

измерительного устройства и 

автоматической системы управления 

работой гидропресса при обработке 

металла давлением. 

Шульц Артур 

Юрьевич ст. гр.  

МиР-ИСОП(б)-1-18 

д.т.н., проф. 

Муслимов А.П., 

Ст. Преп. 

Абдыкеримова Д.К. 

 

На основании протокола №1 от 24.03.22г. 

Докладчикам задавались вопросы преподавателями и студентами. 

Жюри обсудив работы и доклады участников секции «Автоматизация, робототехника и 

мехатроника» решили за хорошие выступление наградить следующих студентов: 

 

№ Тема докладов Ф.И.О. 

докладчика 

Ф.И.О. 

руководителя 

Награда Страна, 

организация 

1 место 

1 Разработка 

информационных 

устройств и 

автоматической 

системы управления 

технологическим 

процессом на 

токарном станке по 

двум параметрам  

(подача 

инструмента, 

скорость резания) 

Джалбиев 

Тамерлан 

Рустамбекович 

ст. гр. АТПм-1-

21 

Рук.:д.т.н., проф. 

Муслимов А.П. 

ст.преп. 

Абдыкеримова 

Д.К., 

Диплом I 

Степени 

КГТУ 

им.И.Разза

кова 

1 Разработка силовой 

схемы драйверов 

привода 

Усенова Аяна 

Даулетовна 

АТПП(б)-1-18,   

Рук.: к.т.н., доц. 

Джалбиев Э.А.  
Диплом I 

Степени 

КГТУ 

им.И.Разза

кова 



промышленного 

манипулятора РФ-

204. 

 Ключарев 

Денис 

Андреевич, Жу 

Даниел Ли Чан, 

Казыбаев 

Дастан 

Жаныбекович 

Кенешбеков 

Жанарбек 
Уланбекович 
МиР(б)-1-18 

2 место 

2 Разработка 

технологии и 

устройств СВЧ 

плазменного 

фракционного 

разделения 

нефтепродуктов. 

Борбашева 

Бегаим, 

Жумакадыров 

Максатбек 

Абдыбекович 

гр.АТПм-1-20 

Рук: доц., к.т.н. 

Самсалиев А.А. 
Диплом II 

Степени 
 

КГТУ 

им.И.Разза

кова 

2 Разработка 

мехатронного 

модуля контроля и 

управления 

параметрами 

воздушной среды в 

закрытом 

пространстве. 

Убайдилде 

уулу Айдар ст. 

гр. МиРм-1-21 

Рук.: к.т.н., доц. 

Самсалиев А.А. 

КГТУ 

им.И.Разза

кова 

3 место 

3 Разработка 

информационно 

измерительного 

устройства и 

автоматической сист

емы управления 

работой гидропресса 

при обработке 

металла давлением. 

Шульц Артур 

Юрьевич ст. гр.  

МиР-ИСОП(б)-

1-18 

Рук.:д.т.н., проф. 

Муслимов А.П., 

Ст. Преп. 

Абдыкеримова 

Д.К. 

 

 

 

Диплом III 

Степени 
 

КГТУ 

им.И.Разза

кова 

3 Разработка 

автоматической 

системы 

предотвращающая 

вибрацию при 

черновой обработке 

изделия. 

Касымбеков 

Абсамат 

Нурбекович  

ст. гр. МиР(б)-

1-18 

Рук.:Ст. Преп. 

Абдыкеримова 

Д.К. 

КГТУ 

им.И.Разза

кова 

 

 

                 

                Председатель,  д.т.н., проф.                                            Муслимов А.П. 

 

 

Ученый секретарь, ст. преп.                                            Абдыкеримова Д.К. 

 



 

 

 

 Количество публикаций  (РИНЦ, научные журналы  ВАК и др.), патентов, заявок, 

монографий. (табл.13). Указать наличие действующих патентов. 

 Наличие или участие в научных проектах (МОиН КР, международных и т.д.) 

(табл.13) 

 Участие  в научно-практических, методических, технических конференциях, 

семинарах. (табл.14) 

Таблица 14 

№ ФИО 

преп 

Наименование 

конференции/семина

ра (дата и место 

проведения) 

Название научных и учебных 

публикаций, учебно – 

методических указаний 

Издательство 

страна, кол-

во страниц 

 Самсал

иев 

Анвар 

Амант

аевич 

VII Международной 

сетевой научно-

технической 

конференции 

«Интеграционные 

процессы в научно-

техническом и 

образовательном 

пространстве» в 

рамках Российско-

Кыргызского 

консорциума 

технических 

университетов, 2021 г. 

Разработка устройств СВЧ 

плазменного источника ионов для 

динамической масс-спектрометрии 

Вестник 

БГТУ 

 Джалб

иев 

Эмирб

ек 

Автанд

иловаи

ч 

VII Международной 

сетевой научно-

технической 

конференции 

«Интеграционные 

процессы в научно-

техническом и 

образовательном 

пространстве» в 

рамках Российско-

Кыргызского 

консорциума 

технических 

университетов, 2021 г. 

Способ обнаружения и расчет 

геометрических параметров 

поверхностного дефекта на изделиях 

типа тел вращения. 

Вестник 

БГТУ 

 Самсал
иев 
А.А 

STEM-образование: 

платформа развития 

высоких технологий в 

будущем! 

FabLab – лаборатории – 

современные технологии на службе 

технического творчества учащихся. 

Сборник 

трудов 

МНПК 

 Подготовка научных кадров. Работа с аспирантами (табл.15) 

Работу с аспирантами и докторантами ведут профессора кафедры  Муслимов 

А.П., Усубаматов Р.Н., доцент Самсалиев А.А. Аспиранты кафедры: Шакенова Ж, 

Аталыкова А., Тайнатулина А., Биженова О., Оморова А., Тенизбек у. Д., Эрбулатов 

С., Абдыкеримова Д.К., Кошоев А., Кыргызбекова Н. 

Таблица 15 



№ Ф.И.О 

аспиранта 

Темы научных 

диссертаций 

Ожидаемые результаты, пред. сроки 

защиты 

 Алмасбеков 

Айбек 

Алмасбекович 

Разработка 

двухконтурной 

автоматической системы 

управления 

технологическими 

процессами при 

токарной обработке по 

двум параметрам: 

подачей инструмента и 

величиной зазора в 

гидростатических 

направляющих суппорта 

2021-22 

 Елеукулова 

Ерлана 

Разработка САР 

токарного станка по 

трем параметрам 

2021-22 

 Аталыкову 

Альфию 

Разработка методов 

контроля РСЦМ мелких 

изделий типа тел 

вращения 

2021-22 

 Остальные первого и второго года обучения 

 Анализ востребованных/актуальных научных исследований в соответствующей 

отрасли или области наук (перечень). Важнейшие научные достижения кафедры 

(табл.16)  

Таблица 16 

№ ФИО Опытно- конструкторские 

разработки 

Введенные новые лабораторные 

стенды, установки описание 

 Муслимов 

Аннас Поясович 

1.Разработка способов, 

технологии, оборудования 

повышение качества 

обработки изделий.  

2.Разработка 

многоконтурных 

автоматических систем 

управления 

технологическими в 

машиностроительной и 

горнодобывающей 

промышленности. 

Под его руководством 

подготовлено более 1500 

инженеров и защищено 5 

докторских и 15 кандидатских 

диссертаций. 

Его научные труды известны в 

республике и за рубежом. К 

настоящему времени является 

научным руководителем 10 

аспирантов, соискателей и 

докторантов. 

Им опубликовано более 200 

научных трудов, в том числе 5 

монографий и 2 книги, автор 24 

изобретений. 

 Усубаматов 

Рыспек 

Нуркалиевич 

Теория 

производительности для 

промышленного 

машиностроения,  

Теория гироскопов и 

ветряных турбин. 

Он опубликовал 7 книг, 30 

брошюр, более 350 рукописей в 

известных журналах, и 60 

патентов на изобретения. Он 

опубликовал книгу “Теория 

производительности для 

промышленного 



машиностроения”, издатель 

Тейлор и Фрэнсис, 2018, в 

Лондоне и Нью-Йорке. 

 Даровских 

Владимир 

Дмитриевич 

“Производственные 

системы, оборудование и 

управление ими” (номер 

государственной 

регистрации 0000578); 

Руководитель студенческого 

конструкторского бюро “Поиск”. 

Призер конкурса научных 

кураторов (тъюторов) и школьных 

проектных работ “Гениальные 

мысли” Всероссийских интернет – 

олимпиад по нанотехнологиям и 

Интеллектуального форума — 

олимпиады «Нанотехнологии — 

прорыв в будущее!”. 

 Самсалиев 

Анвар 

Амантаевич 

Разработка метода и СВЧ 

плазменного устройства 

переработки 

неметаллических 

материалов в жидкой среде. 

Разработка 

сверхвысокочастотной 

плазменной технологии и 

оборудования переработки 

углеводородсодержащего 

сырья в синтезированное 

топливо. Разработка метода 

и устройства непрерывного 

источника ионов для 

динамической масс-

спектрометрии веществ. 

Преимущества научно-

технической разработки 

(Отличительные достоинства):  

Лабораторная установка 

модульная, энергоэффективная, 

процессы подачи заготовки и 

выгрузки обработанного 

материала протекают непрерывно, 

что служит основой 

автоматизации процесса и 

внедрения в промышленное 

производство.  

Основные технические 

характеристики.  Потребляемый 

мощность установки менее 1 кВт, 

температура воздействия от 4000С 

до 20000С. 

Состав комплекса (Состав стенда): 

СВЧ плазменная установка, 

механизмы подачи и выгрузки 

материалов. 

 Международное сотрудничество с вузами стран ближнего и дальнего зарубежья  

Договор с Балтийским государственным техническим университетом "ВОЕНМЕХ" им. 

Д.Ф. Устинова. 

Казанский энергетический университет. 

 

 

 

7. Внеучебая и воспитательная работа со студентами  

7.1 Воспитательная работа на кафедре проводится согласно общего плана  по 

воспитательной  работе, а также  индивидуальных планов кураторов, и  направлены на  

улучшение качества обучения  студентов, развития самостоятельности. 

7.2 Студенты кафедры принимают участие  в факультетских, университетских 

мероприятиях. 

7.3 Кураторская работа (план работы, реализация, отчетность) 

Кураторами являются ст. преп. Абдыкеримова Д.К..(4 курсы АТП и МиР) , ст. преп. 

Алмасбеков А.А. (заочные курсы). , доцент Васильев В.Б.. (3 курс АТП и МиР), преп. Кошоев 

А. (2 курс АТП и МиР), доцент Джалбиев Э.А. (1 курс АТП и МиР), 

Кураторская работа включает в себя следующие задачи:  

- составление плана воспитательной работы на текущий  учебный год. 



- выбор старост и формирование  активов групп, ознакомление студентов с учебным 

планом специальности. 

- ознакомление студентов с университетскими правилами. 

- организация и проведение лекций и бесед на различные организационно-

воспитательные темы. 

- участие студентов в мероприятиях проводимых университетом, факультетом. 

- соблюдение дисциплины, правил внутреннего распорядка. 

- работа со студентами, проживающими в общежитиях и на квартирах. 

Регулярно кураторы информируют на заседаниях кафедры о состоянии воспитательной 

работы. 

7.4 Участие в волонтерских и благотворительных мероприятиях. Ежегодно 

реализуются благотворительные мероприятия, в которых участвуют студенты кафедры 

(посещение ветеранов ВОВ). 

В целом, воспитательная работа проводится как через учебный процесс, так и вне его. 

 

 Работа кураторов. Журналы кураторов. Отчеты. 

 Участие в мероприятиях кафедры, факультета(института), вуза. 

 Организация и проведение культурно-массовых и спортивных мероприятий 

 Участие студентов в олимпиадах, конкурсах и в обеспечении качества образования. 

 Организация кружков, клубов по интересам и т.д. для студентов. 

 

8. Система внутреннего аудита реализации системы управления качеством 

 Наличие ответственных по качеству (ФИО, доведение информации от ОКО до 

сведения всего состава ППС кафедр). Самсалиев А.А., Абдыкеримова Д.К. 

 Участие ППС в обеспечении качества образования (анкеты) и рейтинге (результаты 

участия).  

 Проведение самооценки ОП. (Критерии, сильные и слабые стороны по каждому виду 

деятельности, меры устранения недостатков и сроки по их ликвидации). 

 Периодическая оценка ожиданий, потребностей и удовлетворенности студентов и 

работодателей в целях совершенствования образовательной программы. Их анализ, 

обсуждение (анкетирование, система оценки). 

 Организация и проведение (ежегодно) анкетирования:   по удовлетворению ОП   

работодателей  и выпускников; по удовлетворению студентов качеством обучения; 

степень удовлетворенности студентов организацией содержанием практики; по 

трудоустройству выпускников. 

 

Приложение 1. Титульный лист 

Приложение 2. Акт готовности к новому учебному году  



Приложение 1.  

 
МИНИСТЕРСТВО ОБРАЗОВАНИЯ И НАУКИ 

КЫРГЫЗСКОЙ РЕСПУБЛИКИ 

 

КЫРГЫЗСКИЙ ГОСУДАРСТВЕННЫЙ ТЕХНИЧЕСКИЙ УНИВЕРСИТЕТ  

им.И.Раззакова 

 

 
СОГЛАСОВАНО УТВЕРЖДАЮ 

Декан факультета ТиМ Проректор по учебной работе 

_________________ Маткеримов Т.Ы. __________________Элеманова Р.Ш. 

  

«____»_____________2022г. «____»_____________2022г. 

  

 

 

 

ГОДОВОЙ ОТЧЕТ  

КАФЕДРЫ_Автоматизация, робототехника и мехатроника__ 

ЗА ___2021-2022 ___УЧЕБНЫЙ ГОД 
 

 

 

 

Отчет обсужден на заседании кафедры 

Протокол №________ от «_____»__________________2022_г. 

 

Зав.кафедрой_________________Самсалиев А.А._____ 

 

 

 

 

 

Отчет принял: 

 

Начальник учебного одела_______________Дыканалиев К.М.______ 

«____»___________2022__г. 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Бишкек 2022___ 



Приложение 2.  

 

“Согласовано” 

Декан факультета__ТиМ__ 

___________________Маткеримов Т.Ы 

“___”_________2022____ г. 

“Утверждаю” 

Проректор по учебной работе 

_________________Элеманова Р.Ш. 

“___”_________2022_____ г. 

 

Акт  

готовности кафедры к 2022-23_ уч.году 

Кафедра_Автоматизация, робототехника и мехатроника 
 

Виды работ 
Выполнено Прим. 

да нет %  

1. Учебно-методическая работа: 

 План работы кафедры и его выполнение 

 Индивидуальные планы ППС 

 Журнал взаимных посещений 

 Протокол заседания кафедры 

 Количество УМК на кафедре ____90_шт.  

 ГОС ВПО (для выпускающих кафедр) 

 ООП (для выпускающих кафедр) 

 РУП (для выпускающих кафедр) 

Разработано в 2021-22__ г. (I полугодие): 

 Учебных пособий (в т.ч. с грифом МОиН 

КР)____1_____шт. 

 Учебно-методических пособий_____шт. 

 Методических пособий_________шт. 

 Методических разработок____3___шт. 

 

+ 

+ 

+ 

+ 

 

+ 

+ 

+ 

 

+ 

 

- 

- 

 

+ 

   

2. Качественный состав ППС (чел.): 

 Всего 8_________ чел. 

 Из них штатных+совмещение  63___% 

 В т.ч. с уч.степенью/званием_63_% 

(соответствие лиценз.требованиям) 

 Совместителей__37___% 

 Соответствие соотношения 

штатных/совм. (60/40)% 

    

3. Состояние материально-технической базы: 

 Наличие и оснащение учебно-

лабораторных помещений 

 Общее кол-во ПК и их использование в 

учебном процессе__12____ед. 

 

+ 

   

4. Наличие планов и отчетов по воспитательной 

работе 

+    

5. Организационная работа 

 Наличие утвержденной номенклатуры 

дел кафедры 

 Наличие информационного стенда 

кафедры 

 

+ 

 

+ 

   

 

Зав.кафедрой      ________________Самсалиев А.А._ 

 


